Application rudimentaire

Sur les 4 bits de fort poids du PORT parallèle M de l’HC12, sont câblées 4 diodes

électroluminescentes. Ce port se programme au moyen de deux registres internes à l’HC12 :

PTM adresse $250

DDRM adresse $252 (sens -> 1 pour sortie).

On étudie un programme allumant à tour de rôle et à une cadence donnée chaque LED. 

Il faut donc envoyer les codes : $10, $20, $40, $80, $10, $20, $40, $80 ….
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#define PTM *(char*)0x250

#define DDRM *(char*)0x252

#define taille 4

void tempo(int);

char tab[] = {0x10,0x20,0x40,0x80};

void main(void)

{

// Variable Locale

char k ; // variable locale

DDRM = 0xF0;

while(1) // Boucle sans fin de l’application

{

for(k=0; k < 4;k++)

{ PTM = tab[k];
   
tempo(250);

   
 }

}

}
#define NN 250*F_BUS - 2 

// calculé à la compilation

tempo: // cycle de base 1ms réalisé avec N tours tel que:

pshd // 4*N + 7 + k = 1000*F_BUS (en MHz) avec k = 1

pshx // N = 250*F_BUS(MHZ) - 2

pshy

xgdx valeur en ms en D donc valeur ms en X

bou6 ldy #NN 2 cyc | exemple: pour Fbus = 2MHz, NN = 498

bou7 dey 1 cyc |

bne bou7 3 cyc | total 498*4+6+2 =2000 cycles de Tck = 500ns

nop k = 2 cyc |

nop

dex 1 cyc |

bne bou6 3 cyc | Fin de boucle de X.millisecondes

puly

pulx

puld

rts

END
/*******************************************************************/

Gestion des interruptions sur CC11 :

/*Générer un signal carré de 2.15 KHz sur PA3 */

#define controlboy3

#include <hc11.h>

#define t232us 464 /* 464 cycles pour 232uS avec Q=8Mhz*/

#pragma interrupt_handler oc5Int /*oc5Int se terminera par RTI*/

void oc5Int() /*routine d'interruption*/

{

TOC5 +=t232us; /*durée de l'interruption = 232us*/

TFLG1 |= 0x8; /*on met oc5 au niveau haut (drapeau)*/

}

#pragma abs_address:0xFFE0 /*vecteur routine d'IT */

void (*oc5int_vector)() = oc5Int ; /*adresse de oc5Int en FFEO*/

#pragma end_abs_address

void main(void)

{ PACTL |=0x08; /*Timer oc5 activé et PA3 en sortie*/

TMSK1 |=0x08; /*IT de oc5 activée et PA3 bascule à "0"*/

TCTL1 |=1; /*action périodique définie sur le port A*/

TCTL1 &=0xfd; /*OMx="0" et OLx="1"*/

asm(" cli "); /*autoriser les interruptions/

for(;;);
