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Découpage paralléle (BOOST)

Phase d’accumulation : 	

L’interrupteur est fermé, la tension aux bornes de l’interrupteur est nulle et la diode est bloquée. Le condensateur fournit le courant de sortie.



Donc 		alors    
A l’instant  t = ton (ou bien αT), le courant dans l’inductance atteint la valeur crête.


 (1)


Phase active: 	

L’interrupteur est ouvert, le courant dans la bobine n’est pas nul, la diode D est donc passante. 


De ce fait,  		et 	

Si l’énergie stockée dans la bobine lors de la première phase n’est pas suffisante pour maintenir le courant jusqu’à la fin de la période, il y a une troisième phase dite phase de repos. 
L’interrupteur est ouvert, la diode bloquée. Tous les courants sont nuls à l’exception de IOUT
qui vaut –IC (le condensateur  C fourni à nouveau le courant).







A l’instant t =T, le courant dans l’inductance atteint sa valeur minimale.

	(2)


Soit l’ondulation du courant dans l’inductance : 	

De l’équation (1) on tire :	

Et de l’équation (2) :		
En combinant les 2 relations, on peut établir l’expression de la tension de sortie.


On constate que la tension de sortie du convertisseur ne dépend que de la tension d'entrée et du rapport cyclique. Celui-ci étant toujours compris entre 0 et 1, le convertisseur est toujours élévateur de tension.

On notera que la tension de sortie est théoriquement indépendante de la charge. Dans la pratique, la 
boucle de régulation ne devra donc compenser que les variations de la tension d'entrée et les 
imperfections des composants réels

[bookmark: _GoBack]
Voici une deuxième façon pour obtenir la relation de transfert. 


Sachant que VL = 0 alors 	






Sachant que : 		il vient	
On constate que la tension de sortie du convertisseur ne dépend que de la tension d'entrée et du rapport cyclique. Celui-ci étant toujours compris entre 0 et 1, le convertisseur est toujours élévateur de tension.
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