Amplificateur cascode avec une charge active (Current Load) 
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****     SMALL-SIGNAL CHARACTERISTICS

      V(2)/VIN = -6.795E+01

      INPUT RESISTANCE AT VIN =  1.000E+20

      OUTPUT RESISTANCE AT V(2) =  5.000E+05

Afin de déterminer les tensions de polarisation, on ne tient pas compte de l’effet bulk de M2:
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Dynamique de la plage de sortie :
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Prise en compte de l’effet bulk de M2 :
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or,  
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En utilisant les paramètres du modèle, on obtient :  VTN2 = 1.75V

Ainsi, 
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Au final, 
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Maintenant,     
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On se rend compte que l’effet bulk permet d’accroître la dynamique de la tension de sortie.
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Comparaison :

	THEORIE
	SIMULATION

	BP=1.493GHz
	1GHZ pour f=0

	MP=12.19°
	MP=33.84°


Etant donné que le systéme est instable, il faut apporter une correction :

On va diminuer la bande passante BP pour accroître la marge de phase. Pour ce faire, on augmente la valeur de la capacité C2 qui est elle même fonction de la capacité de charge CL.


Il faut que MP > 60°.

Par sécurité, on fixe MP = 80°

Ainsi,
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Comme
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On mesure une marge de phase de : 72.8°

Amplificateur cascode avec une charge cascodée :
[image: image17.wmf]MBP3

L = {LP}

M = 1

W = {WP}

M3

L = {LP}

M = 1

W = {WP}

MBP1

L = {LP}

M = 1

W = {WP}

MBN2

W = {WN}

L = {LN}

M = 1

M2

W = {WN}

L = {LN}

M = 1

MBN1

W = {WN}

L = {LN}

M = 1

M1

W = {WN}

L = {LN}

M = 1

IBIAS

100uAdc

VIN

1Vac

0Vdc

{VCC}

{VEE}

0

VEE

0

VCC

PARAMETERS:

VCC = 10

VEE = 0

WN = 9.6u

WP = 25.8u

LN = 5.4u

LP = 5.4u

MBP2

L = {LP}

M = 1

W = {WP}

MBP4

L = {LP}

M = 1

W = {WP}

OUT

M4

L = {LP}

M = 1

W = {WP}

VCC

VEE


[image: image18.png]100

50

o
~u.0 -2.00 o 2.00 u.00 6.00 8.00
o u(ouT)

U UIN




NODE   VOLTAGE     NODE   VOLTAGE     NODE   VOLTAGE     NODE   VOLTAGE

(  OUT)    5.9211  (  VCC)   10.0000  (  VEE)    0.0000  (N151374)    7.5280    

(N171634)    4.4772                   (N171746)    7.5450                       

(N171817)    7.5450                   (N172148)    5.9211                       

(N172219)    2.4774                   (N172290)    2.4774                       

(N175591)    2.4774         

Réponse en fréquence :
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Pspice simulation results: 

 **** SMALL-SIGNAL CHARACTERISTICS 

 V(2)/VIN = -3.136E+03 

 INPUT RESISTANCE AT VIN = -2.424E+19 

 OUTPUT RESISTANCE AT V(2) = 2.342E+07 

Comme précédement, 
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